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1.简介

Vehicle CAN VC-200 是广州讯联汽车技术有限公司自主研发的一款多功能

汽车总线分析工具。Vehicle CAN VC-200 集成 2路 CAN/CANFD 接口，支持 CAN 2.0

A/B 协议，符合 ISO 11898 规范，PC 端接口符合 USB 2.0 协议规范，兼容 USB 3.0

及 USB 1.1。配合 Vehicle CAN 软件平台可实现数据采集、报文分析、节点仿真、

扩展脚本、DBC 解析、数据回放、协议反向分析、ECU 诊断及标定等功能。

2.性能指标

2.1 技术规格

 USB接口符合 USB 2.0协议规范，兼容 USB 3.0 及 USB 1.1；

 采用 USB接口供电；

 集成 2路 CAN/CANFD接口；

 支持 CAN 2.0 A/B协议，符合 ISO 11898规范；

 波特率范围：CAN 50kbps～1Mbps，CAN FD 50kbps~5Mbps；

 CAN接口 ESD等级：±2500V；

 两路 CAN接口均做 EMC防护；

 支持 win7/win8/win8.1/win10/win11系统；

 工作温度范围：-40℃~85℃。
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2.2 新版本更新前瞻

 支持 SAE J2534诊断协议；

 开放 API接口，满足用户二次开发需求。

2.3 测试数据

 CAN_H和 CAN_L内阻测试如表 1。

测试项目 标准值 测试值 单位

CAN_H 内阻 5~50 33~41 KΩ

CAN_L 内阻 5~50 39~43 KΩ

表 1

 CAN_H和 CAN_L电平测试如表 2。

测试项目 标准值 测试值 单位

显性位 CAN_H 电平 2.75~4.50 2.32 V

显性位 CAN_L 电平 0.50~2.25 1.26 V

隐性位 CAN_H 电平 2.00~3.00 2.32 V

隐性位 CAN_L 电平 2.00~3.00 2.28 V

表 2

 CAN_H和 CAN_L边沿测试如表 3。

测试项目 标准值 测试值 单位

CAN_H 上升沿 15~300 92~110 ns

CAN_H 下降沿 15~300 172~185 ns

CAN_L 上升沿 15~300 124~136 ns

CAN_L 下降沿 15~300 76~100 ns

表 3

 发送性能测试如表 4。

测试项目 测试值 单位

发送性能测试 3914 帧/秒

备注：波特率=500kbps，报文长度=8，从 PC 端软件点击发送至 CAN 总线

表 4

 丢帧率测试如表 5。

测试项目 测试值 单位

丢帧率 0 %

备注：波特率=500kbps，总线负载率=99%，测试时间=300 分钟

表 5
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 时间戳精确度：1us；

3.设备介绍

3.1 设备外观

测量项目 长 宽 高

尺寸（mm） 102 70 34

图 1 设备正面

图 2 设备背面

3.2 接口定义

图 3 设备 DB15接口示意图



Vehicle CAN VC-200 产品说明书

广州讯联汽车技术有限公司 8 / 29

图 4 DB15公头定义

DB15 信号定义如表 6。

引脚 信号 描述

1 +12v_IN 外部+12v 输入

2 NC 未使用

3 NC 未使用

4 CAN1_High CAN1_H 信号线

5 NC 未使用

6 CAN1_Low CAN1_L 信号线

7 NC 未使用

8 NC 未使用

9 +12v_OUT2 +12v 输出通道 2

10 +12v_OUT1 +12v 输出通道 1

11 CAN2_High CAN2_H 信号线

12 CAN2_Low CAN2_L 信号线

13 NC 未使用

14 NC 未使用

15 GND 信号地

表 6

DB15 母头和 OBD 公头线束连接定义如表 7。

DB15 OBD 信号

1 16 外部+12v 输入

4 车身地

4 6 CAN1_H 信号线

6 14 CAN1_L 信号线

9 9 +12v 输出通道 2

10 1 +12v 输出通道 1

11 3 CAN2_H 信号线

12 11 CAN2_L 信号线

15 5 信号地

表 7
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3.3 指示灯

图 5 指示灯面板

设备指示灯的状态如表 8。

指示灯 状态 描述

CAN

CAN1 常亮 CAN1 启用且无数据交互

CAN1 闪烁 CAN1 有数据交互

CAN1 FD 常亮 CAN1 处于 CAN FD 模式

CAN2 常亮 CAN2 启用且无数据交互

CAN2 闪烁 CAN2 有数据交互

CAN2 FD 常亮 CAN2 处于 CAN FD 模式

USB USB 常亮 USB 已连接

ERR ERR 常亮 CAN 总线错误

12V 12V 常亮 有外部 12V 输入

表 8

3.4 总线连接

CAN 总线采用直线拓扑结构，通过双绞线连接。总线两端需接入终端电阻（通

常为 120Ω，具体阻值取决于总线长度与电缆特性）；当总线上所载节点数大于

2时，其中间节点不需要安装 120Ω电阻。如图 6所示：
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图 6 CAN总线拓扑

为方便用户在使用过程中随时加入和去除 120Ω电阻，Vehicle CAN VC-200

采用拨码开关的方式决定是否在节点接入电阻。如图 7所示：

图 7 终端电阻接入

图 7中，两个开关分别控制两路 CAN 接口的终端电阻（120Ω）：

开关 1：控制第一路 CAN/CAN FD（OBD 引脚 6与 14）。

上拨：断开终端电阻

下拨：接入终端电阻

开关 2：控制第二路 CAN/CAN FD（OBD 引脚 3与 11）。

上拨：断开终端电阻

下拨：接入终端电阻

4.设备使用

4.1 硬件连接

使用随附的 USB线缆将 Vehicle CAN VC-200连接到电脑，使用 DB15线缆将

Vehicle CAN VC-200的 CAN 1 或 CAN 2端口连接到待测 CAN 总线。在 PC端可配合

Vehicle CAN软件控制设备的通讯。

4.2 软件介绍

Vehicle CAN 是一款专注于汽车总线开发与测试的综合软件，旨在为用户提

供从数据采集、深度分析到节点仿真、诊断标定的全流程解决方案。核心功能包

括实时数据采集与显示、DBC 文件解析与信号处理、报文发送与节点仿真、静态

分析与动态仿真回放、脚本自动化执行、CAN 诊断与逆向分析等功能。
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4.3 软件下载

请在联网状态下载安装。

下载地址：http://www.vehiclecan.com/

4.4 软件安装

1.打开安装包保存位置。双击运行 VehicleCAN for Windows V3.0.9。

2.选择语言后点击确定。

3.选择我同意后点击下一步。

http://www.vehiclecan.com/
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4.点击下一步。

5.点击安装。
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6.等待安装进度加载完成后，弹出驱动安装对话框，选择 Extract。

7.点击下一步。
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8.选择“我接受这个协议”后点击下一步

9.等待驱动安装完成，最后选择完成关闭安装向导。

10.安装完成。双击桌面快捷方式运行 VehicleCAN 即可使用。
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4.5 软件使用

1.填写用户名、公司名称、邮箱信息即可使用。

2.打开和保存工程

在功能区的文件菜单下，包含打开工程、保存工程和工程另存为。

要打开一个工程，请执行以下步骤：

从功能区中选择文件>打开工程，将出现打开文件对话框。

在打开文件对话框中，选择需要打开的工程文件。
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要保存一个工程，可以选择以下两种保存方式：

从功能区中选择文件>保存工程。如果当前有打开的工程，将会保存当前工

程并覆盖当前打开的工程。否则将会出现保存文件对话框来保存当前工程为新的

文件名。

从功能区中选择文件>工程另存为，将会出现保存文件对话框。输入文件名

保存当前工程为新的文件。

3.硬件设置

在硬件设置对话框中，可以修改当前配置中定义的可用通道的设置。在硬件

设置之前，首先把硬件通过 USB 连接上 PC，再进行下面步骤来查看或者修改硬

件的设置。
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从功能区中选择选项>硬件设置，此时会弹窗硬件设置的窗口。

在硬件设置窗口选择 CAN 通道(CAN 1 和 CAN 2)。

手动设置 CAN 通道的参数，如波特率、工作模式。

选择选项>硬件设置>写入到硬件设置，将当前窗口的参数写入到硬件。

选择选项>硬件设置>读取硬件设置，读取当前硬件的参数并更新到硬件设置

窗口。

4.开始和停止采集报文

开始采集报文，在功能区选择总线>开始采集。开始采集后，也可以在这里

停止采集报文，选择总线>停止采集。

点击开始采集后，在状态栏的左侧查看总线连接的提示。

在状态栏的右侧可以查看总线连接状态。可以查看 CAN 1 和 CAN 2 的连接

状态、当前设置的波特率和负载率。

状态栏的最右侧位置查看总线连接的总耗时。

5.查看和分析报文

开始采集后，我们就可以开始使用查看和分析报文了。
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在功能区选择总线>查看报文激活报文窗口。

查看报文窗口默认是激活状态并置顶在窗口停靠区域。

5.1 查看报文窗口

查看报文窗口用于查看和分析报文，跟踪显示 CAN 总线上活动的报文，并用

高亮的方式和过滤器的方式来显示不同的属性。

报文窗口的工具栏为报文视图提供了暂停、保存和清除等功能。

通过缓冲区进度栏查看报文的缓冲区情况。缓冲区的默认大小是 500000 条

记录，可以通过工具栏的设置按钮修改缓冲区大小。

使用特征匹配技术筛选列所有的数据。如下图，在 CAN ID 列和长度列输入

匹配内容。
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在报文视图查看总线的报文。新变化的字节数据会以蓝色高亮显示，持续变

化的字节数据则以灰白色显示，一段时间无变化的字节数据，它的颜色从灰白色

渐变成无色。在视图的右侧有滚动条，在报文数据超出可视范围它将显示，可以

鼠标拖动来查看报文。

5.2 使用详情页

在工具栏中选择详情，此时在报文窗口的底部显示详情视图。

选择详情标签页。

在报文视图鼠标左键单击报文。

在详情页的左侧查看报文的基本信息和信号。在详情页右侧查看报文的字节

数据，支持查看 ISO15765-2 协议和未来的 CAN FD 数据。
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5.3 使用自定义信号

在工具栏选择详情。

选择自定义信号标签页。

鼠标左键双击报文视图中的报文。

按下鼠标左键并拖拽选择字节和比特位。

输入线性表达式的系数和偏移量。除了定义这些信号的参数，用户可能还需

要定义其它的信号参数，比如数值类型、范围等。

在标签页的右侧查看和分析数值和曲线。

6.创建一条发送报文

按照开始和停止采集章节的步骤，我们连接上总线网络。接下来的步骤是在

报文编辑器中创建一条发送报文。
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在功能区选择总线>报文编辑器。

选择发送报文，并选择通道 0。

通过点击 “+”按钮添加一条发送报文。

在编辑器中输入 ID、长度和字节数据。

以上操作完成了创建一条发送报文。

接下来的步骤演示如何将创建的发送报文发送到总线。

在功能区选择总线>发送面板，发送面板窗口位于停靠窗口右侧。

为了便于观察，位于左侧的停靠窗口选择消息窗口。

在发送面板的发送报文列表，鼠标左键点击“Tx”发送按钮。观察消息窗口，

已经发送一条报文到总线了。本次演示没有把硬件通道 0的 CAN H 和 CAN L 连接

到总线，发送的那条报文会有 ACK 错误。

7.创建一条接收报文

很多用户会疑问，接收报文可以用来做什么？

接收报文有以下几个作用：

用于 ISO15765-2 回复流控。

发送一条报文。

执行一个自动化任务（脚本任务或回放任务）。

演示创建一条接收报文，步骤如下：
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在功能区选择总线>报文编辑器。

选择接收报文，并选择通道 0。

通过点击 “+”按钮添加一条接收报文。

在编辑器中输入 ID、长度和字节数据。

8.使用离线文件

VehicleCAN 离线文件可用于将 CAN 网络记录到文件中以进行离线分析和脚

本回放任务。使用离线分析模拟总线现场环境，打开文件步骤如下：

在功能区选择总线>导入文件，将会打开文件选择对话框。

选择文件类型，默认选择 Vehicle CAN files 类型。

在文件选择对话框找到文件目录并选择日志文件。

选择打开按钮以完成操作。
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8.1 使用静态分析

静态分析是将文件的全部报文数据加载到报文视图中，用户可以在报文视图

中浏览、筛选等功能。

在功能区选择静态分析，切换到静态分析模式。

报文视图中切换到滚动视图。

8.2 使用动态分析

动态分析是模拟总线现场环境，将离线文件的全部报文回放到报文视图窗口。

使用离线分析助手可以控制回放的播放、暂停、步骤、定位和速度。

在功能区选择动态分析，切换到动态分析模式。

使用离线分析助手。

9.使用数据库（DBC）文件

协议文件管理器用于对协议文件（DBC、OBD 和 UDS 协议）的配置和管理。
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添加一个 DBC 文件，步骤如下：

在功能区选择文件>协议文件管理。

点击“加载协议”按钮，将会打开文件选择对话框。在文件选择对话框找到

文件目录并选择 DBC 文件。

9.1 在查看报文窗口解析 DBC 信号

上面完成了添加一个数据库文件。下图是在消息窗口中查看解析的 DBC 信号。

9.2 在图表窗口解析 DBC 信号

除了在报文窗口中查看 DBC 信号，也可以通过曲线的方式显示 DBC 信号。图

表中添加 DBC 信号步骤如下：
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在功能区选择测量>图表。

点击“选择信号”按钮，将会弹出选择信号对话框。

在选择信号对话框的信号列表找到信号名称，并用鼠标左键单击或拖拽以选

择信号。

在已选信号列表查看选择好的所有信号。

点击“确认”按钮完成输入信号。

完成以上操作后，就可以在图表窗口查看到 DBC 信号了。

10.读取 OBD-II 数据

使用 VehicleCAN 可以通过 UDS 诊断的方式读取数据，用户需要在功能区选

择文件>协议文件管理，在协议管理器里加载一个 UDS 或 OBD 协议文件。使用 OBD

协议文件读取 OBD-II 数据，操作步骤如下：



Vehicle CAN VC-200 产品说明书

广州讯联汽车技术有限公司 26 / 29

在功能区选择文件>协议文件管理。

点击“加载协议”按钮，将会打开文件选择对话框。在文件选择对话框找到

文件目录并选择 OBD 文件。

设备连接到车辆，在功能区选择总线>开始采集。

选择详情按钮，展开详情页。

点击扫描按钮，查看车辆支持读取哪些信号数据。

通过鼠标双击的方式选择需要读取的信号。

点击开始更新数据按钮。

在信号显示列表查看读取到的数据。

11.实现一个脚本任务

在创建一个脚本任务之前，先把设备连接上并开始采集，操作步骤请查阅开

始和停止采集章节。同时，预先创建好一条发送报文，操作步骤请查阅创建一条

发送报文章节。接下来我们创建一个脚本任务，操作步骤如下：
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在功能区选择总线>脚本与回放。

在脚本窗口通过鼠标点击“脚本”以添加一个脚本任务。

鼠标点击该条脚本任务，在任务列表的下方会出现当前脚本任务视图。

创建好一个脚本任务1后，我们在脚本任务1中添加一个循环3次发送报文、

间隔 500 毫秒的任务，操作步骤如下：

在脚本任务 1视图中通过鼠标点击 4次“+”给当前任务添加 4个步骤。

在命令列，鼠标双击单元格，在下列选项中选择开始循环。

在操作对象列，鼠标双击后直接键盘输入 3。

操作方式同上，继续完善步骤 2、步骤 3和步骤 4。
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创建好一个脚本任务后，在任务列表点击当前任务的“运行”按钮，以开始

运行当前脚本任务。

在功能区选择总线>查看报文，在消息窗口中就可以看到脚本任务运行的结

果了。

12.实现文件回放

保存下来的日志文件，可以将它重新回放到总线，操作步骤如下：

在功能区选择总线>脚本与回放。

在脚本窗口通过鼠标点击“回放”以添加一个回放任务。

在回放任务视图中，鼠标点击“浏览”按钮，在打开文件对话框选择文件。

点击“运行”按钮开始回放任务。
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5.销售与保修

5.1 销售

地址：广州市增城区太平洋七路 22号 C 栋 501

电话：020-38254240

邮箱：sale@gtecu.net

5.2 保修

1.本产品保修期为 1年，在保修期间，按照说明书正常使用情况下出现故障，

免费保修。

2.以下情况不予免费保修：

1）非产品所规定环境等造成的损坏（如温度过高、供电电压不稳或过高）；

2）未经本公司服务人员同意擅自拆装引起的损坏；

3）超出保修年限。
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